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1. SYLWETKA KANDYDATA

Andrzej Bak jest pracownikiem na Politechnice Morskiej w Szczecinie. Posiada stopien
doktora oraz magistra inzyniera. Stopien doktora uzyskat w 1994 roku na Wydziale
Nawigacyjnym Wyzszej Szkoly Morskiej w Szczecinie, specjalizujgc sie w transporcie
morskim. Ponadto, w 2006 roku zdobyt stopieri doktora inzyniera w dziedzinie Geodezji
i Kartografii na Wydziale Nawigacyjnym Akademii Morskiej. Jego rozprawa doktorska nosita
tytut "Matematyczny model sytuacji kolizyjnej" i byta promowana przez profesora doktora
habilitowanego inzyniera kapitana zeglugi wielkiej S. Gucma. dr inz. Andrzej Bak jest aktywny
w dziedzinie prezentacji wynikow badan naukowych w systemach map elektronicznych
i nawigzat wspotprace z naukowcami z Uniwersytetu w Ljubljanie w zakresie tej tematyki.
Przeprowadzit cykl wyktadoéw na temat "Electronic chart display and information system — the
possibility of implementing user layers for the purpose of presenting research results", ktére
obejmowaty takie zagadnienia jak: struktura ECDIS, warstwy w ENC charts, budowanie
konstrukcji warstwy uzytkownika za pomocg wysokopoziomowego jezyka programowania,
implementacja warstwy uzytkownika oparta na informacjach uzyskanych z zewnetrznych
zrodet oraz dostrojenie interfejsu uzytkownika. Andrzej Bagk nawigzat wspotprace
z Politechnikg Kataloriskg w Barcelonie w zakresie wymiany studentow oraz wspdtpracy
naukowej. Podpisat stosowng umowe w 2014 roku i uczestniczyt w konferencjach naukowych
organizowanych przez Politechnike Kataloriskg.

W ramach aktywnosci naukowej, dr inz. Andrzej Bagk uczestniczyt takze w
miedzynarodowych projektach badawczych oraz prowadzit zajecia dydaktyczne dla studentow
Wydziatu Nawigacyjnego Politechniki Morskiej w Szczecinie. Tematyka tych zajeé obejmowata
m.in. bfad ludzki w nawigacji, niezawodnos¢ systemow elektronicznych, integracje roznych
systemow na statkach oraz szkolenie i kompetencje zatogi.

Andrzej Bak brat rowniez udziat w pracach zwigzanych z projektowaniem i eksploatacjag
infrastruktury morskiej, takiej jak: budowa terminalu LNG w Swinouijciu, rozbudowa terminali
promowych w Swinoujéciu czy przebudowa nabrzezy i przystani w polskich portach morskich
oraz porcie Ystad w Szwecji.



Dodatkowo, jako pracownik Akademii/Politechniki Morskiej w Szczecinie, petnit wiele
funkcji organizacyjnych, tym samym reprezentujgc Uczelnie zaréwno na forach krajowych
jak i miedzynarodowych. Jako czlonek Polskiego Towarzystwa Nautologicznego oraz
Polskiego Forum Nawigacyjnego, aktywnie brat udziat w zyciu naukowym i zawodowym,
zwigzanym z naukg o nawigacji i transportem morskim.

W ramach wymienionych obszaréw, dr inz. Andrzej Bgk zbudowat swodj dorobek
publikacyjny, ktory liczy 49 pozyciji.

Rownolegle z rozwojem naukowym, dr inz. Andrzej Bak od poczatku podjecia pracy
zawodowej na Uczelni, aktywnie uczestniczyt w dziatalnoéci dydaktycznej oraz organizacyjne;.
Habilitant obecnie prowadzi zajecia dydaktyczne na macierzystym Wydziale Nawigacii
Politechniki Morskiej w Szczecinie.

Podsumowujac sylwetke Habilitanta, nalezy stwierdzi¢, ze dr inz. Andrzej Bak
posiadajac stopien doktora, zgodnie z Art. 219 ust. 1 Ustawy!, spetnia podstawowy
warunek dopuszczenia do postepowania habilitacyjnego. Dorobek naukowy Habilitanta
jest liczny i oryginalny, a jego tematyka miesci sie w obszarze dyscypliny Inzynieria
Ladowa, Geodezja i Transport.

2. OCENA DZIALALNOSCI NAUKOWO-BADAWCZEJ

2.1. Tematyka osiggniecia naukowego

Jako osiggniecie naukowe, uzyskane po otrzymaniu stopnia doktora nauk technicznych,
stanowigce istotny wkfad w rozwdj dyscypliny naukowej Inzynieria Ladowa, Geodezja
i Transport, okredlone w art. 219. ust. 1 pkt. 2 obowigzujgcej ustawy, dr inz. Andrzej Bak
przedstawia autorskg monografie naukowsg pt.
wAutomatyzacja procesu zarzadzania bezpieczenstwem na bazie systemu ECDIS”.

Monografia napisana jest w jezyku polskim i wydana przez Wydawnictwo Naukowe
Akademii Morskiej w Szczecinie w lipcu 2022.

Autorska monografia ,Automatyzacja procesu zarzgdzania bezpieczenstwem na bazie
systemu ECDIS”, stanowi podsumowanie dotychczasowego dorobku naukowego dr inz.
Andrzeja Baka zarowno w zakresie studiow teoretycznych jak i doswiadczen praktycznych
w obszarze podejmowania decyzji dotyczgcych metody oceny ryzyka nawigacyjnego.

Celem naukowym przedstawionej do oceny autorskiej monografii byto opracowanie metody
automatycznego szacowania ryzyka nawigacyjnego na akwenie ograniczonym, co
zaowocowato stworzeniem aplikacji systemu zarzadzania bezpieczenstwem nawigaciji
(INSMS) dla obszaréw przybrzeznych i portowych. Cele czastkowe obejmowaty identyfikacje
wptywajgcych  na  bezpieczenstwo  nawigacji  czynnikbw, analize  warunkow
hydrometeorologicznych, statystyczng analize wypadkéow morskich, wyodrebnienie
charakterystycznych odcinkéw drogi wodnej, budowe algorytmu szacowania ryzyka
nawigacyjnego, integracje metod oceny bezpieczenstwa nawigaciji, wybér standardu map
elektronicznych, opracowanie witasnego systemu ECDIS oraz zastosowanie aplikacyjne
opracowanego modelu oceny ryzyka. Ostatecznym celem bylo okreslenie zakresu
stosowalno$ci i ograniczen opracowanej metodologii.

! Ustawa z dnia 20.07.2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce. Dz.U. 2020 poz.85 (z pdzniejszymi
zmianami).
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Poddane opiniowaniu osiggniecie naukowe Kandydata, ktére zgodnie z Art. 219 ust.
1 pkt. 2 Ustawy' stanowi dzielo opublikowane w calosci, a tym samym spelnia
podstawowy warunek w postepowaniu habilitacyjnym i jednoznacznie wpisuje sie
w dyscypling Inzynieria Ladowa, Geodezja i Transport.

2.2. Ocena osiggniecia naukowego Habilitanta

2.2.1. Ocena monografii habilitacyjnej

Na osiggnigcie naukowe skiada sie autorska monografia habilitacyjna, zatytutowana
Automatyzacja procesu zarzgdzania bezpieczeristvem na bazie systemu ECDIS,
opublikowana naktadem Wydawnictwa Akademii Morskiej w Szczecinie w 2022 roku.

W autoreferacie Habilitant jako cel osiggniecia naukowego, jakim jest monografia, podat:
opracowanie metody automatycznego szacowania ryzyka nawigacyjnego na akwenie
ograniczonym.

Monografia zostata napisana w jezyku polskim, zawarta jest na 143 stronach i sktada sie
z 8 rozdziatow, ktére w sposdb logiczny i konsekwentny ksztattujg metodyke badan, co ma na
celu pokazanie wieloaspektowego wsparcia problemu decyzyjnego w procesie szacowania
ryzyka nawigacyjnego.

W pierwszym rozdziale autor odnosi sie do znaczgcego postepu w dziedzinie zarzadzania
bezpieczenstwem nawigacyjnym. Przypomina, iz rozwdéj systemow RIS ( River Information
Service) przeksztatcit sie w koncepcje e-Navigation, zastepujac mapy papierowe mapami
elektronicznymi. Metody projektowania drég wodnych przechodzity ewolucje od
deterministycznych do probabilistycznych, wprowadzajgc numeryczne metody QRA
(Quantitative Risk Assessment) do analizy ryzyka. Na podstawie tak nakreslonego obszaru,
habilitant definiuje cel pracy i metodyke badan. Rozdziat drugi Habilitant poswiecit analizie
raportow Polskiej Panstwowej Komisji Badania Wypadkow Morskich z lat 1987-2018 i 2016—
2020. Najwiecej wypadkow to kolizje i wejscia na mielizne. Statki o pojemnosci do 500 GT
czesciej byly zaangazowane w wypadki. Wypadki dotyczyty gtéwnie drobnicowcéw. Porty i ich
podejscia stanowity obszary o znaczacej liczbie wypadkéw, co wymagato zgtebienia przyczyn
i metod redukcji. W rozdziale wskazano obszary o najwiekszym prawdopodobienstwie
wypadkow ich kategorie, przyczyny i wptyw zmiennych na wystepowanie niepozadanego
zdarzenia.

Rozdziat trzeci zawiera uwarunkowania normatywno-prawne dla funkcjonowania systemu
ECDIS (Electronic Chart Display And Information System) jako zastepnika map papierowych,
dziatajgcego na zasadzie elastycznego systemu informacyjnego, integrujac dane z roéznych
zrodet, takich jak radar, echosonda, GPS, czy prognozy pogody. W sktad systemu wchodzg
m.in. mapa nawigacyjna, zobrazowanie radarowe, system okreslania pozycji, AlS,
zyrokompas, echosonda oraz dziennik okretowy. Dzieki tej integracji, ECDIS moze petnié
roznorodne zadania, obejmujgce funkcje kartograficzno-hydrograficzne, nawigacyjne,
radarowe, sygnalizacyjno-ostrzegawcze, informacyjne, statystyczno-dokumentacyjne,
ergonomiczne, eksploatacyjne, procedury graficzne zapewniajgc nawigatorowi kompleksowe
wsparcie podczas prowadzenia statku i nawigacji morskie;.

W rozdziale czwartym przedstawiony zostat system zarzgdzania bezpieczernstwem
nawigacji na akwenach ograniczonych, na przyktadzie polskiej czesci potudniowego Battyku.
System sktada sig z trzech modutéw: wypadkéw i danych ekspertéw, okreslenia bezpiecznych
obszarow manewrowych i ryzyka nawigacyjnego, oraz predykcji i modelowania
bezpieczenstwa nawigaciji. Decyzyjny proces w tym systemie obejmuje ustalenie stopnia
akceptowalnego bezpieczeristwa, szacowanie stopnia na podstawie wypadkdw i ekspertow,




poréwnanie z wartosciami kryterialnymi, oraz szacowanie poziomu ryzyka nawigacyjnego
i wprowadzanie niezbednych zmian. Przedstawiona metoda zaimplementowana w aplikacji
INSMS "Neptun" do oceny ryzyka nawigacyjnego, szczegdlnie w kontekécie wejscia statkow
do portu w Szczecinie, wskazuje na mozliwos¢ wejscia wiekszego statku do portu przy
obecnych warunkach toru wodnego z asystg holownicza. W rozdziale pigtym przedstawione
zostaty narzedzia programistyczne, dedykowane obstudze map elektronicznych. Habilitant
skupit sie szczegolnie na bibliotece ENCX od Chersoft. Biblioteka ta, oparta na modelu COM
(Component Object Model) firmy Microsoft, umozliwia obstuge map ENC i ARCS w aplikacjach
zeglugowych. W rozdziale szostym autor podkresla wszechstronnosci i elastycznosci biblioteki
ENCX, jakie oferuje dla programistow tworzacych aplikacje obstugujgce mapy elektroniczne.
Autor zaznacza, ze obiekty zaimplementowane w bibliotece zawierajg zestaw funkcji, ktére
mozna wykorzysta¢ w zaleznosci od potrzeb aplikacji, co znaczgco utatwia i upraszcza proces
programowania. Rozdziat szosty poswiecony zostat autorskiemu oprogramowaniu MIDAS.
Wymienione oprogramowanie zaprojektowane zostato z wykorzystaniem bibliotek
programistycznych ENCX firmy Chersoft, co pozwolito na stworzenie wtasnej aplikacji do
obrazowania map elektronicznych i informacji nawigacyjnych. Podej$cie obiektowe pozwala
na wielokrotne wykorzystanie zdefiniowanych komponentéw, a aplikacja zapewnia petng
kontrole nad procesem programowania i pozwala na implementacje réznych funkcji
specjalistycznych. Rozdziat siédmy opisuje aplikacje ,Neptun”, ktéra stuzy do badan
modelowych bezpieczenstwa nawigacji na obszarach morskich, szczegélnie w Zatoce
Gdanskiej i Pomorskiej. Aplikacja ta umozliwia interaktywne modelowanie bezpieczenstwa
nawigacji poprzez dialog cztowiek—komputer. Bazuje ona na programie MIDAS, napisanym
w jezyku C#, i korzysta z serwera bazy danych SQL do przechowywania danych
wykorzystywanych w analizach. Rozdziat dsmy stanowi podsumowanie monografii skupiajacej
sie¢ na zaproponowanym podejsciu do szacowania ryzyka nawigacyjnego, ktore faczy
prawdopodobienstwo wystapienia zdarzenia niebezpiecznego oraz jego konsekwencije.
Opiera sie to na integracji wielu metod i opracowaniu algorytmu oceny ryzyka. Podkresla sie,
ze analiza ryzyka zawsze wymaga wyboru optymalnej metody, uwzgledniajgcej identyfikacje
zagrozen, ekspozycje na nie, prawdopodobienstwo wystgpienia zdarzen niebezpiecznych
i straty z nimi zwigzane.

Zasadniczym celem monografii okreSlonym przez Habilitanta (Wprowadzenie, s. 22) jest
(...) opracowanie metody automatycznego Szacowania ryzyka nawigacyjnego na akwenie
ograniczonym.

Opiniowana monografia stanowi zwarte, kompleksowe opracowanie naukowej metodyki
badan. Monografia stanowi podsumowanie i ukoronowanie wieloletnich dociekan naukowych,
ktére Autor monografii konsekwentnie realizowat.

Do oryginalnych osiggnie¢ monografii, stanowigcej element osiggniecia naukowego
w sensie poznawczym, nalezy zaliczyc¢:

v Identyfikacje i analize czynnikbw majacych wplyw na poziom bezpieczenstwa
nawigacji na akwenie ograniczonym;

v' Analize wplywu warunkédw hydrometeorologicznych na ocene ryzyka
manewrowania;

v Analize statystyczng wypadkéw morskich wraz ze wskazaniem obszaréw
szczegoOlnie niebezpiecznych;

v Wyodrebnienie charakterystycznych odcinkéw drogi wodnej w kontekscie oceny
ryzyka nawigaciji;



v Wybdr standardu map elektronicznych do prezentacji danych.

Do oryginalnych osiggnie¢ monografii, stanowigcej element osiggniecia naukowego
w sensie utylitarnym, nalezy zaliczyé¢:

v Budowe algorytmu automatycznego szacowania ryzyka nawigacyjnego;,
v Wybor standardu map elektronicznych do prezentacji danych;

v' Opracowanie wiasnego systemu ECDIS jako optymalnego rozwigzania
w kontekscie interpretacji prezentowanych danych dotyczacych ryzyka
nawigacyjnego;

v Zastosowanie aplikacyjne zbudowanego modelu oceny ryzyka;

v Okreslenie zakresu stosowalnosci oraz ograniczen zastosowanej metodologii.

Podsumowujac ocene monografii habilitacyjnej dr inz. Andrzeja Baka, pt.
Automatyzacja procesu zarzgdzania bezpieczenistwem na bazie systemu ECDIS,
bedacej osiggnieciem naukowym, uwazam, ze praca jest efektem wieloletnich badan
Autora. Prezentowana w monografii problematyka wnosi istotny wkiad do badan
zarzadzania bezpieczenstwem nawigacji dla akwendéw przybrzeznych i portowych
w celu latwego oszacowania poziomu ryzyka wybranego fragmentu drogi wodnej
w okreslonych warunkach hydrometeorologicznych i nawigacyjnych. W moim
przekonaniu przedmiotowa monografia jest wartosciowym opracowaniem naukowym
o wysokim poziomie merytorycznym.

2.2.2. Podsumowanie oceny osiggniecia naukowego

Podsumowujac ocene monografii autorskiej dr. inz. Andrzeja Baka nalezy podkresli¢, ze:

- w sposob wtasciwy zostat zidentyfikowany przedmiot badan, ktdérym jest opracowanie
systemu automatycznego szacowania ryzyka nawigacyjnego na akwenie ograniczonym;

- prawidtowo okre$lono zakres badan;

- w nalezyty sposdb zostata przeprowadzona analiza stanu wiedzy w zakresie literatury
krajowe;.

Podsumowujgc ocene osiggniecia naukowego uwazam, ze autorska monografia dr.
inz. Andrzeja Baka zatytulowana Automatyzacja procesu zarzgdzania bezpieczenistwem
na bazie systemu ECDIS, opublikowana w catosci po otrzymaniu stopnia doktora, jest
autorskim i oryginalnym osiggnieciem naukowym, a tym samym stanowi znaczacy
wkiad Habilitanta w rozwdéj dyscypliny naukowej Inzynieria Ladowa, Geodezja
i Transport. Oceniane osiagniecie naukowe spetnia zatem wymagania okreslone w Art.
219 ust. 1 pkt. 2 Ustawy', w zakresie stopnia naukowego doktora habilitowanego.

3. OCENA POZOSTALEJ DZIALALNOSCI NAUKOWO-BADAWCZEJ

3.1. Charakterystyka i ocena dorobku publikacyjnego do uzyskania
stopnia doktora (do 2006r.)

Habilitant dn. 22.11.2006 r. uzyskat stopien doktora w dyscyplinie Geodezja i Kartografia
za rozprawe doktorskg pt. ,Matematyczny model sytuacji”, napisang pod przewodnictwem

prof. dr hab. inz. kpt. z. w. S. Gucmy.



tacznie, w dorobku Habilitanta w okresie przed uzyskaniem stopnia doktora, tj. w latach do
2008, znajduje sie 1 wspdtautorska monografia, 4 autorskie referaty wygtoszone na krajowych
i migdzynarodowych konferencjach, 1 wspotautorski skrypt akademicki a takze stworzenie
koncepcji budowy laboratorium dydaktycznego z =zakresu obstugi systeméw map
elektronicznych ECDIS. Na duzg uwage zastuguije fakt, iz Kandydat byt Promotorem 76 prac
magisterskich i inzynierskich na Wydziale Nawigacyjnym Akademii/Politechniki Morskiej
w Szczecinie.

Podsumowujac oceng¢ dorobku publikacyjnego Kandydata przed uzyskaniem
stopnia doktora nalezy zauwazy¢, ze autor posiada pozycje opublikowane jako
wspotlautorskie, co dowodzi umiejetnosci pracy w zespotach badawczych i jest istotng
umiejetnoscia z punktu widzenia ksztaltowania p6zniejszej kariery naukowej.

3.2. Charakterystyka i ocena dorobku publikacyjnego po uzyskaniu
stopnia doktora (od 2007r.)

3.2.1. Charakterystyka obszaréw badawczych

Dziatalnos¢ naukowa Habilitanta po uzyskaniu stopnia doktora nauk technicznych
zwigzana byta z modelowaniem ryzyka nawigacyjnego oraz zarzadzaniem bezpieczenstwem
na drogach wodnych, $cisle wspétgrajaca z procesem projektowania i eksploataciji nabrzezy,
terminali, toréw wodnych i innych elementéw infrastruktury morskiej. Habilitant uczestniczyt
w wielu projektach badawczych, wdrozeniowych i rozwojowych zwigzanych z réznymi
inwestycjami, zaréwno w kraju, jak i za granica, dotyczacych:

1. Budowy polskiego morskiego terminalu LNG w Swinoujéciu:

2. Rozbudowy terminali promowych w Swinouj$ciu;

3. Projektowania i rozbudowy réznych nabrzezy oraz przystani w wiekszosci polskich

portéw morskich, a takze w porcie Ystad w Szwecji.

W ramach budowy polskiego morskiego terminalu LNG w Swinoujéciu, Habilitant
uczestniczyt w pracach rozwojowych na dwoch etapach budowy Terminalu LNG
w Swinoujéciu. Byly to:

— prace rozwojowe z zakresu, tj. budowa nabrzeza do przetadunku LNG przy falochronie

ostonowym portu zewnetrznego w Swinoujéciu (cze$é skiadowa studium wykonalnosci),
Zleceniodawca: ZMP Szczecin-Swinoujscie;

— prace zwigzane z optymalizacjg powstalego nabrzeza oraz tworzeniem systemu
zarzgdzania bezpieczenstwem, tj.:

o Projekt systemow zapewniajacych bezpieczng nawigacje i obstuge statkéw LNG na
podejsciu i w porcie zewnetrznym w Swinoujsciu;

e Determination of conditions for the discharge of gas carriers at the LNG Terminal in
Swinoujscie: requirements for LNG handling facilities;

e Budowa systemu Pilotowo-Dokujgcego (PNDS) dla zbiornikowcéw LNG oraz
proméw morskich. Ministerstwo Rozwoju Regionalnego, Program Operacyjny
Innowacyjna Gospodarka, O$ Priorytetowa: Badania i rozwo6j Nowoczesnych
Technologii, Dziatanie 1.3: Wsparcie Projektéw B+R na rzecz przedsiebiorcéw
realizowanych przez jednostki naukowe. Nr POIG.01.03.01.-32-169/08.

-



Nalezy podkresli¢, ze Wszystkie prace, w ktérych Habilitant brat udziat zostaty wdrozone
w praktyce na Terminalu LNG w Swinoujsciu.

Natomiast w ramach rozbudowy terminali promowych w Swinoujsciu oraz
projektowania i rozbudowy roznych nabrzezy oraz przystani w wiekszosci polskich
portow morskich, a takze w porcie Ystad w Szwecji, Habilitant brat udziat w szeregu prac
zarowno w Polsce, jaki i za granica, z czego najwazniejsze z nich to:
~ rozbudowa, modernizacja i optymalizacja nabrzezy w Swinoujéciu — kluczowe opracowania

to:

o Projekt systemdw zapewniajgcych bezpieczng nawigacje i obstuge statkow LNG na
podejéciu i w porcie zewnetrznym w Swinoujéciu. Zleceniodawca: Urzad Morski
w Szczecinie;

e OkreSlenie parametrow maksymalnych statkbw mogacych bezpiecznie wchodzi¢ do
Portu Handlowego Swinoujscie (po modernizacji toru podejéciowego do Swinoujécia
oraz zmianie warunkow eksploatacyjnych portu);

o Determination of conditions for the discharge of gas carriers at the LNG Terminal in
Swinoujscie: requirements for LNG handling facilities;

o Docelowa zabudowa portu zewnetrznego w Swinoujéciu - analiza nawigacyjna.
Zleceniodawca: Zarzad Morskich Portéw Szczecin i Swinoujscie.

e Analiza mozliwosci lokalizacji stanowisk promowych w Basenie Battyckim
w Swinoujsciu;

e Analiza nawigacyjna portu zewnetrznego w Swinoujéciu dla Urzedu Morskiego
w Szczecinie;

e Budowa falochronu ostonowego dla portu zewnetrznego w Swinoujéciu — studium
wykonalnosci;

e Budowa nabrzeza do przetadunku LNG przy falochronie ostonowym portu zewnetrznego
w Swinoujéciu (czeéé sktadowa studium wykonalnosci);

- przebudowa terminalu w Ystad w Szwecji, {j. :

e Computer simulation for port design and safe manoeuvring of ship. State 1. Simulation
researches of m/f Wolin (conducted by means of PC Ship Manoeuvring Simulator);

e Computer simulation for port design and safe manoeuvring of ship., State 2. Simulation
researches of m/f Piast (conducted by means of PC Ship Manoeuvring Simulator and
Full Mission Simulator);

e Determination of safe manoeuvring conditions in Ystad harbour for m/f Skania. Drawing
up simulator based manoeuvring course program for Masters.

3.2.2. Ocena wskaznikow bibliometrycznych

Habilitant po uzyskaniu stopnia doktora w ciggu 17-letniego okresu zgromadzit na swoim
koncie dorobek w postaci 49 publikacji naukowych, w tym: monografie (4), rozdziaty
w monografiach (7), publikacje w czasopismach naukowych (23), jak i materiatach
konferencyjnych o zasiegu miedzynarodowym (15).

Ponadto, nalezy dodaé¢ 31 wygtoszone referaty na miedzynarodowych konferencjach
naukowych.

Jakosciowg wartos¢ wskazanego powyzej dorobku Habilitanta ilustrujg nastepujace
wskazniki (na podstawie zatgczonej dokumentacji Habilitanta oraz po weryfikacji):
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— cytowania:
e w bazie Web of Science — 18;
e w bazie Scopus — 21;
e w bazie Google Scholar — 80.
— Indeks Hirscha:
e w bazie Web of Science — 2;
e W bazie Scopus — 3;

e w bazie Google Scholar — 5.

Podsumowujac dorobek naukowo — badawczy Habilitanta, nalezy wskaza¢, ze
zarowno liczbowo jak i jakosciowo dorobek naukowy dr. inz. Andrzeja Baka jest
znaczacy.

3.2.3. Udzial w projektach badawczych, dzialalno§¢ ekspercka oraz dorobek
w zakresie recenzji artykutéw naukowych

Dr inz. Andrzej Bak aktywnie uczestniczyt w projektach badawczych jako:
e Kierownik projektu:

— Projekt miedzynarodowy MARELITT Baltic — Zmniejszenie wptywu $mieci morskich
w postaci porzuconych narzedzi potowu na srodowisko Morza Battyckiego 1.03.2016 —
30.04.2019. Program Baltic Sea Region. Sktad konsorcjum: 1 LP - Municipality of
Simrishamn; 2 PP - Keep Estonian Sea Tidy; 3 PP - WWF Poland Foundation; 4 PP - WWF
Germany; 5 PP - Keep Sweden Tidy; 6 PP - Maritime University of Szczecin; 7 PP —
Kolobrzeg 11 Fish Producers; 8 PP - Inst. of Logis.and Warehousing; 9 PP - Estonian Divers
Association”; https://www.marelittbaltic.eu/

e Wykonawca, gdzie brat udziat 33 projektach, z czego w 5 przed doktoratem i 28
projektach po doktoracie:

— 2020 - 2023 planowane) Projekt Horizon 2020, PASSport - Operational Platform managing
a fleet of semi-autonomous drones exploiting GNSS high Accuracy and Authentication to
improve Security & Safety in port areas. Rozpoczecie: 1.12.2020, planowane zakonczenie:
30.11.2023. konsorcjum: Sistematica S.p.A. (SIS) - LIDER projektu; M3 Systems (M3S);
University of Florence (UNI-FI); Deutsches Zentrum fir Luft- und Raumfahrt (DLR); GMV
Aerospace and defense (GMV); EureCAT Centre Tecnologic de Catalunya (ECAT); DiGi-
one (DG1); G7 international (G7); Bergmann Marine (BM), Gioia Tauro Port Authority
(GTP); Fundacion Valencia port (FVP); Cerema (CRM); Deep Blue (DBL); ALCINA (ALC);
Maritime University of Szczecin.

— (2018 - 2020) Projekt Horizon 2020, SARA -Wspomaganie Morskiej Stuzby Poszukiwania
i Ratownictwa i Obserwacji Morskiej przy uzyciu systemu EGNSS wysokiej doktadnosci.
Konsorcjum: Sistematica SPA - Lider projektu; Topview SRL Start up Innovatia; Universita
Degli Studi Di Firenze; Aarhus Universitet; Business Integration Partners Belgium SPRL;
EuroDev B.V; Maritime university of Szczecin. Rozpoczecie: 1.02.2018, zakonczenie:
31.01.2020. Strona projektu: http://thesaraproject.eu

—  (2015) Implementation of EGNOS in the maritime domain as effective augmentation system
for positioning in inland and pilot navigation. Kierownik pracy: L. Gucma. Wykonawcy:
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A.Bagk, M.Bilewski, R.Gralak, L.Gucma, M.Gucma, M.Przywarty, P.Zalewski, A.Tomczak,
C.Specht. Zleceniodawca: ESA (Europejska Agencja Kosmiczna).

(2014 — 2020) Projekt miedzynarodowy SBOIL — South Baltic Oil Spill Response through
clean-up with Biogenic Oil Binders — project w ramach programu Interreg Potudniowy Battyk
2014-2020 - kierownk projektu prof. L.Gucma wykonawcy: L.Gucma, M.Gucma,
W.Juszkiewicz, R.Gralak, M.Bilewski, R.Dzikowski, A.Bak, B.Muczynski, D.Jarzgbek,
K.tazuga, M.Przywarty S.Jankowski.

(2014 — 2015) Implementation of EGNOS in the maritime domain as effective augmentation
system for positioning in inland and pilot navigation. EMPONA Kierownik pracy: Lucjan
Gucma, wykonawcy: A.Bak, M.Bilewski, R.Gralak, L.Gucma, M.Gucma, M.Przywarty,
P.Zalewski, A.Tomczak, C.Specht. Zleceniodawca: ESA (Europejska Agencja Kosmiczna).

(2014 - 2016) Projekt ERA-NET-TRANSPORT-III pt. ,Innowacyjny jacht z hybrydowym
napedem zasilanym z odnawialnych zrédet” Kierownik projektu — Maciej Gucma. Nr umowy
Era-Net-TRANSPOT-I11/3/2014 z dnia 05.11.2014r. Termin realizacji 01.09.2014 -
31.12.2017. Wykonawcy: M.Gucma, L.Gucma, S.Gucma P.Zalewski, R.Gralak,
S.Jankowski, M.Bilewski, B.Muczynski, A.Bgk, Kktazuga, R.Bober, M.Kozak,
K.Gawdzinska.

(2012) Projekt systemow zapewniajacych bezpieczng nawigacje i obstuge statkéw LNG na
podejsciu i w porcie zewnetrznym w Swinoujéciu. Zleceniodawca: Urzad Morski
w Szczecinie. Kierownik pracy: S.Gucma. Wykonawcy: J.Artyszuk, A.Bak, T.Dziedzic,
R.Gralak, L.Gucma, M.Gucma, S.Gucma, S.Jankowski, B.Mazurkiewicz, M.Przywarty,
M.Schoeneich, J.Sklenar, W.Slgczka, A. Tomczak, B.Wisniewski, P.Zalewski.

(2012) Okreslenie parametréw maksymalnych statkéw moggcych bezpiecznie wchodzic do
Portu Handlowego $Swinoujécie (po modernizacii toru podejéciowego do Swinoujécia oraz
zmianie warunkow eksploatacyjnych portu). Zleceniodawca: Port Handlowy Swinoujscie.
Kierownik pracy: Stanistaw Gucma. Wykonawcy: J. Artyszuk, A.Bak, R.Gralak, L.Gucma,
M.Gucma, S.Gucma, M.Przywarty, W.Slgczka.

(2011) Determination of conditions for the discharge of gas carriers at the LNG Terminal in
Swinoujscie: requirements for LNG handling facilities. Zlecone przez: Polskie LNG
Swinoujscie. Kierownik pracy: S.Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, M. Gucma, A.Bak,
P.Zalewski.

(2011) Docelowa zabudowa portu zewnetrznego w Swinoujéciu - analiza nawigacyjna.
Zleceniodawca: Zarzad Morskich Portéw Szczecin i Swinouj$cie. Termin realizacji:
05.01.2011-18.04.2011. Kierownik pracy: S. Gucma. 12 Wykonawcy: S.Gucma, M.Gucma,
J.Artyszuk, A.Bak, L.Gucma, M.Przywarty, W.Slaczka.

(2010 — 2013) PROJEKT BADAWCZY ROZWOJOWY pt.: Budowa zintegrowanego
nieautonomicznego symulatora nawigacyjno-manewrowego jednostek $rodigdowych.
Konsorcjum naukowo-przemystowe: Akademia Morska Szczecinie i Auto-Comp
Management. Decyzja Ministerstwa Nauki i Szkolnictwa Wyzszego, Nr 0973/R/T
02/2010/10, z 15.07.2010. Nr Umowy: NCBIR 1723/IIRM/2010. Otwarcie: 01.listopada
2010, zakonczenie: 30.kwietnia 2013. Kierownik projektu: Dr inz. st.of.pokt. Maciej Gucma.
Wykonawcy: S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma, W.Slqczka, M.Gucma, A.Bak, S.Jankowski,
M.Przywarty, R.Gralak, J.Artyszuk, K.Wos$, J. Fydecki, P.Zalewski, K.Marcjan.

(2010 - 2012) PROJEKT BADAWCZY ROZWOJOWY pt.: Opracowanie prototypu
i wdrozenie systemu zarzgdzania bezpieczenstwem transportu morskiego w Polsce.
Konsorcjum naukowo-przemystowe: Akademia Morska Szczecinie i Auto-Comp
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Management. Decyzja Ministerstwa Nauki i Szkolnictwa Wyzszego, Nr 0097/R/T
00/2010/11, z 28.06.2010. Nr Umowy: Nr 0097/R/T 00/2010/11; 1718/IIRM/2010. Otwarcie:
06.wrzesnia 2010, planowane zakonczenie: 05.wrzesnia 2012. Kierownik projektu: prof. S.
Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma, W.Slgczka, M.Gucma, A.Bak,
S.Jankowski, M.Przywarty, R.Gralak, J.Artyszuk, K.Wos, J. Fydecki, P.Zalewski,
K.Marcjan, E.Ochin, A.Puszcz, M.Schoeneich, M.Duczkowski, Z.Smalko.

(2009 — 2012) Udziat w randze wykonawcy — Projekt rozwojowy wiasny nr 1671/IIRM/09,
Zintegrowany system oceny dynamicznej rezerwy wody pod stepka statkow
podchodzgcych do portdow morskich, Kierownik projektu — dr hab. inz. Lucjan Gucma.
Wykonawcy: L.Gucma, S.Gucma, M.Gucma, S.Jankowski, W.Slgczka, W.Juszkiewicz,
T.Cepowski, A.Puszcz, M.Schoeneich, M.Przywarty, J.Hajduk, A.Bgk, J.Artyszuk,
P.Zalewski, R.Gralak.

(2009 — 2011) Udziat w randze wykonawcy — Budowa systemu Pilotowo-Dokujgcego
(PNDS) dla zbiornikowcéw LNG oraz promoéw morskich. Ministerstwo Rozwoju
Regionalnego, Program Operacyjny Innowacyjna Gospodarka, Os Priorytetowa.

Badania i rozwoj Nowoczesnych Technologii, Dziatanie 1.3: Wsparcie Projektow B+R na
rzecz przedsiebiorcow realizowanych przez jednostki naukowe. Nr POIG.01.03.01.-32-
169/08 Kierownik — dr hab. inz. Lucjan Gucma. Wykonawcy: L.Gucma, S.Gucma,
M.Gucma, S.Jankowski, A.Puszcz, M.Schoeneich, M.Przywarty, A.Bak, P.Zalewski,
R.Gralak, K.Marcjan.

(2009 — 2012) Projekt finansowany z UE w ramach BSR 2007-2013: Efficient, Safe and
Sustainable Traffic at Sea; akronim: EfficienSea, Projekt miedzynarodowy w ramach
Programu Regionu morza Baityckiego 2007-2013, - kierownik dr hab. inz. Lucjan Gucma,
wykonawcy: L.Gucma, M.Gucma, J.Artyszuk, Z.Szozda, Z.Pietrzykowski, A.Bak,
P.Zalewski, R.Gralak, M.Schoeneich, A.Puszcz, M.Przywarty, S.Jankowski, rozpoczecie
01.01.2009- zakonczenie 24.01.2012.

(2009 — 2012) Projekt finansowany z UE w ramach BSR 2007-2013: Maritime Safety -
transport and Environment in the Baltic Sea Region; akronim: BalticMaster II- Projekt
miedzynarodowy w ramach Programu 13 Regionu morza Battyckiego 2007-2013, kierownik
dr hab. inz. Lucjan Gucma. Wykonawcy: L.Gucma, M.Gucma, W.Juszkiewicz, J.Artyszuk,
Z.Pietrzykowski, A.Bgk, A.Puszcz, M.Przywarty, S.Jankowski, rozpoczecie 01.01.2009-
zakonczenie 24.01.2012.

(2009) Analiza mozliwosci lokalizacji stanowisk promowych w Basenie Battyckim
w Swinoujsciu. Kierownik: S.Gucma, Wykonawca: J.Artyszuk, L.Gucma, M.Gucma,
S.Gucma, S.Jankowski, W.Slgczka, A.Bak, Zleconiodawca - Euroafrica i Unity Line.

(2009) Udziat w randze wykonawcy - Badania symulacyjne nowobudowanego portu
morskiego w Mielnie. Zleceniodawca: BIMOR. Kierownik: L.Gucma. Wykonawcy: L.Gucma,
J.Artyszuk, A.Bak, M.Gucma, S.Jankowski, M.Schoeneich.

(2009) Udziat w randze wykonawcy - Badania symulacyjne maksymalnych jednostek
rybackich dla modernizowanego portu w Mrzezynie. Zleceniodawca: Zarzad Morskiego
Portu Mrzezyno. Kierownik: L.Gucma. Wykonawcy: L.Gucma, J.Artyszuk, A.Bak,
M.Gucma, S.Jankowski, M.Schoeneich.

(2008) Analiza nawigacyjna portu zewngtrznego w Swinoujéciu dla Urzedu Morskiego
w Szczecinie. Zleceniodawca: BPBM PROJMORS Gdansk, Kierownik badan: S. Gucma.
Wykonawcy: J.Artyszuk, A.Bak, R.Gralak, L.Gucma, M.Gucma, S.Gucma, J.Hajduk,

S.Jankowski, W.Slaczka, A.Tomczak, P.Zalewski. %
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(2008) Computer simulation for port design and safe manoeuvring of ship. State 1.
Simulation researches of m/f Wolin (conducted by means of PC Ship Manoeuvring
Simulator). Zleceniodawca: Ystad Komun. Kierownik badan: S. Gucma. Wykonawcy:
S.Gucma, L.Gucma, M.Gucma, J.Artyszuk, S.Jankowski, W.Slgczka, A.Bak.

— (2008) Computer simulation for port design and safe manoeuvring of ship., State 2.
Simulation researches of m/f Piast (conducted by means of PC Ship Manoeuvring Simulator
and Full Mission Simulator). Zleceniodawca: Ystad Hamn Logistic AB. Kierownik badan: S.
Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, L.Gucma, M.Gucma, W.Slqczka, S.Jankowski, P.Zalewski
J.Artyszuk, A.Bak, R.Gralak, A.Tomczak, M.Schoeneich.

— (2008) Determination of safe manoeuvring conditions in Ystad harbour for m/f Skania.
Drawing up simulator based manoeuvring course program for Masters. Zleceniodawca:
Ystad Harbour for m/f Skania. Kierownik badan: S. Gucma. Wykonawcy: J.Artyszuk, A.Bak,
R.Gralak, L.Gucma, M.Gucma, S.Gucma, S.Jankowski, W.Slqczka, A.Tomczak,
P.Zalewski.

— (2008) Analiza nawigacyjna wejécia do portu Kotobrzeg — okreslenie warunkéw eksploatacii
portu po jego przebudowie przy wykorzystaniu metody symulacyjnej. Zleceniodawca: Urzad
Morski Stupsk. Kierownik badan: S. Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, L.Gucma, M.Gucma,
J. Artyszuk, A.Bak, J.Hajduk, S.Jankowski, W.Slaczka, M.Narekiewicz.

— (2007) Budowa falochronu ostonowego dla portu zewngtrznego w Swinoujsciu — studium
wykonalnosci. Zleceniodawca: ZMP Szczecin-Swinoujscie, Urzad Morski w Szczecinie.
Kierownik pracy: prof. S.Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma, W.Slaczka,
M.Gucma, A.Bak, B.Mazurkiewicz, A.Tomczak, J.Montewka, S.Jankowski, J.Artyszuk,
M.Szulc.

(2007) Budowa miejsca schronienia w porcie zewngtrznym w Swinoujéciu, (czes¢ sktadowa
studium wykonalnosci). Zleceniodawca: ZMP Szczecin-Swinoujécie. Kierownik pracy: prof.
S.Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma, W.Slaczka, M.Gucma, A.Bak,
B.Mazurkiewicz, A.Tomczak, J.Montewka, S.Jankowski, J.Artyszuk.

(2007) Budowa nabrzeza do przetadunku LNG przy falochronie ostonowym portu
zewnetrznego w Swinoujéciu (cze$¢ sktadowa studium wykonalnosci), Zleceniodawca:
ZMP Szczecin-Swinoujécie. Kierownik pracy - prof. S.Gucma, Wykonawcy: S.Gucma,
J.Hajduk, L.Gucma, W.Slqczka, M.Gucma, A.Bak, B.Mazurkiewicz, A.Tomczak,
J.Montewka, S.Jankowski, J.Artyszuk.

— (2007) Computer simulation for port design and safe manoeuvring of ship. Stage 1 -
Simulation researches of m/f Wolin (conducted by means of PS Ship Manoeuvring
Simulator). Kierownik pracy: prof. S.Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, L.Gucma, W.Slaczka,
M.Gucma, S.Jankowski, J.Artyszuk, A.Bak.

Do dziatalnoéci badawczej Habilitanta niewatpliwie nalezy wliczy¢ 14 opracowan naukowo-
badawczych wdrozonych na zamodwienie organéw wiadzy publicznej i podmiotow
realizujgcych zadania publiczne. W ramach tych opracowan Habilitant wraz z zespotami
badawczymi dokonali nastepujacych ekspertyz:

— Okreslenie parametréw maksymalnych statkéw mogacych bezpiecznie wchodzi¢ do Portu
Handlowego $winoujscie (po modernizacji toru podejéciowego do Swinoujécia oraz
zmianie warunkow eksploatacyjnych portu). Zleceniodawca: Port Handlowy Swinoujscie.
Kierownik pracy: Stanistaw Gucma.
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Docelowa zabudowa portu zewnetrznego w Swinoujéciu - analiza nawigacyjna.
Zleceniodawca: Zarzagd Morskich Portéw Szczecin i Swinoujscie. Termin realizacji:
05.01.2011-18.04.2011. Kierownik pracy: S. Gucma.

Analiza mozliwosci lokalizacji stanowisk promowych w Basenie Baftyckim w Swinoujéciu.
Kierownik: S.Gucma, Zleconiodawca - Euroafrica i Unity Line.

Udziat w randze wykonawcy - Badania symulacyjne nowobudowanego portu morskiego
w Mielnie. Zleceniodawca: BIMOR. Kierownik: L.Gucma.

Badania symulacyjne maksymalnych jednostek rybackich dla modernizowanego portu
w Mrzezynie. Zleceniodawca: Zarzad Morskiego Portu Mrzezyno. Kierownik: L.Gucma.

Analiza nawigacyjna portu zewnetrznego w Swinoujéciu dla Urzedu Morskiego
w Szczecinie. Zleceniodawca: BPBM PROJMORS Gdansk, Kierownik badan: S. Gucma.

Computer simulation for port design and safe manoeuvring of ship. State 1. Simulation
researches of m/f Wolin (conducted by means of PC Ship Manoeuvring Simulator).
Zleceniodawca: Ystad Komun. Kierownik badan: S. Gucma.

Computer simulation for port design and safe manoeuvring of ship., State 2. Simulation
researches of m/f Piast (conducted by 27 means of PC Ship Manoeuvring Simulator and
Full Mission Simulator). Zleceniodawca: Ystad Hamn Logistic AB. Kierownik badan: S.
Gucma.

Determination of safe manoeuvring conditions in Ystad harbour for m/f Skania. Drawing up
simulator based manoeuvring course program for Masters. Zleceniodawca: Ystad Harbour
for m/f Skania. Kierownik badan: S. Gucma.

Analiza nawigacyjna wejécia do portu Kotobrzeg — okreslenie warunkéw eksploatacji portu
po jego przebudowie przy wykorzystaniu metody symulacyjnej. Zleceniodawca: Urzad
Morski Stupsk. Kierownik badan: S. Gucma.

Budowa falochronu ostonowego dla portu zewnetrznego w Swinoujsciu — studium
wykonalnosci. Zleceniodawca: ZMP Szczecin-Swinoujscie, Urzad Morski w Szczecinie.
Kierownik pracy: prof. S.Gucma.

Budowa miejsca schronienia w porcie zewnetrznym w Swinoujéciu, (cze$¢ skladowa
studium wykonalnoéci). Zleceniodawca: ZMP Szczecin-Swinoujscie. Kierownik pracy: prof.
S.Gucma.

Budowa nabrzeza do przetadunku LNG przy falochronie ostonowym portu zewnetrznego
w Swinouijsciu (czes¢ sktadowa studium wykonalnosci), Zleceniodawca: ZMP Szczecin-
Swinoujscie. Kierownik pracy - prof. S.Gucma.

Analiza nawigacyjna w zakresie budowy Stanowiska Nr 1 Bazy Promow Morskich
w Swinoujéciu. Zleceniodawca: Przedsiebiorstwo Ustug Projektowych ,BIMAT" Szczecin.
Termin realizacji: 18.08.2006 - 10.12.2006.

Ponadto Habilitant wykonuje recenzje dla:
, Ocean Engineering” volume 238 (2021);

, Ocean Engineering” volume 191 (2019);
, Ocean Engineering” 2023; w trakcie recenzji.

Podsumowujac udziat w projektach badawczych, dzialalno$¢ ekspercka oraz

dorobek w zakresie recenzji artykutéw naukowych Kandydata po uzyskaniu stopnia
doktora nalezy zauwazy¢, ze jest on znaczacy.
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3.3. Podsumowanie dorobku naukowo-badawczego

Podsumowujgc ocene dorobku naukowo-badawczego Habilitanta po uzyskaniu stopnia
doktora nalezy stwierdzi¢, ze w ciggu 17-letniego okresu zgromadzit na swoim koncie
zadowalajgcy dorobek (49 publikacji naukowych).

Wyniki badan Habilitanta poddawane byly ocenie na wielu konferencjach
miedzynarodowych, w ktorych uczestniczyt. Dorobek publikacyjny jest w wigkszosci
wspodtautorski, co $wiadczy o umiejetnosci pracy w zespotach naukowo-badawczych. Nalezy
rowniez podkresli¢, ze prawie wszystkie prace zostaty opublikowane w j. angielskim.

Podsumowujgc dorobek naukowo — badawczy Habilitanta, nalezy wskazac¢, ze zaréwno
liczbowo jak i jakosciowo dorobek ten jest znaczacy.

Biorac pod uwage powyzsze, stwierdzam, ze dorobek dr. inz. Andrzeja Baka jest
wartosciowy i wnosi istotny wkiad merytoryczny do dyscypliny Inzynieria Ladowa,
Geodezja i Transport.

4. OCENA DOROBKU DYDAKTYCZNEGO, POPULARYZATORSKIEGO ORAZ
WSPOLPRACY MIEDZYNARODOWEJ

41. Ocena dziatalnosci dydaktycznej i organizacyjnej

Jak juz wspomniatem w punkcie 1 recenzji, Habilitant jest aktywnym nauczycielem
akademickim. Prowadzi zajecia dydaktyczne zaréwno w jezyku polskim jak i angielskim. Jako
pracownik oOwczesnej Akademii Morskiej w Szczecinie stworzyt koncepcje budowy
laboratorium dydaktycznego z zakresu obstugi systeméw map elektronicznych ECDIS oraz
opracowat programy szkolen. W latach 2016 - 2022 prowadzit nastgpujgce zajecia
dydaktyczne:

1. Nawigacja;

Teoria zeglowania,
Nawigacja morska;
Podstawy nawigacii;
Bezpieczenstwo nawigacii;
Nawigacja (ptywy);
Nawigacja ECDIS.

A

Podsumowujac, nalezy podkreslic ze dr inz. Andrzej Bak jest aktywnym nauczycielem
akademickim prowadzgcym rozne zajecia dydaktyczne zarowno w jezyku polskim jak
i angielskim.

4.2. Ocena dzialalno$ci organizacyjnej

Na dziatalno$¢ organizacyjng Habilitanta nalezy zaliczy¢é petnienie szeregu funkcji na
uczelni:

—  Z-ca Dyrektora Instytutu Nawigacji Morskiej — 2004 — 2010;
— Dyrektor Instytutu Nawigacji Morskiej — 2010 — 2012;
—  Prorektor ds. Morskich Akademii Morskiej w Szczecinie — 2012 - 2018;

_ Czlonek Senatu Akademii Morskiej w Szczecinie — 2012 — 2018; %
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Cztonek Rady Dyscypliny Inzynieria Ladowa, Geodezja i Transport, 2019 — obecnie.

Dodatkowo Habilitant w ramach dziatalnosci organizacyjnej posiada nastepujace
osiggniecia:

2018 — 2021 — wdrozenie w Akademii Morskiej w Szczecinie programu szkolenia
studentéow w ramach Legii Akademickiej (organizacja, opracowanie programow
szkolen na podstawie wytycznych MON, przeprowadzanie egzamindéw, organizacja
zawodow strzeleckich dla uczestnikéw szkolenia);

2016 — opracowanie (z zespotem innych pracownikéw AM) i utworzenie nowej
specjalnoéé na kierunku Nawigacja: Zeglarstwo morskie;

2014 — reaktywowanie sekcji zeglarskiej AZS w Akademii Morskiej — koordynacja
zakupu dwéch jednostek regatowych typu Omega;

2015 — utworzenie sekcji strzeleckiej AZS w Akademii Morskiej — adaptacja
pomieszczen, zakup sprzetu i sportowej broni pneumatyczne;j;

Organizacja 1st ERASMUS+ International Staff Training, Szczecin przewodniczgcy
komitetu organizacyjnego, wygtoszenie referatu ,Employment. Supporting Students
and Graduates Employability — international best practices”, 16-20 maja 2016;

Organizacja 2nd ERASMUS+ International Staff Training, Szczecin, przewodniczacy
komitetu organizacyjnego, 8-12 maja 2017,

Organizacja 3rd ERASMUS+ International Staff Training, Szczecin, przewodniczgcy
komitetu organizacyjnego, 14-18 maja 2018.

Podsumowujac, nalezy stwierdzi¢, ze Habilitant bierze czynny udziat w pracach
organizacyjnych.

4.3. Ocena dziatalno$ci w zakresie wspolpracy miedzynarodowej i promocji nauki

Na dziatalno$¢ w zakresie wspdtpracy miedzynarodowej dr. inz. Andrzeja Bgka nalezy
zaliczy¢ udziat w forach krajowych i miedzynarodowych:

International Association of Maritime Universities (IAMU), 2012 — 2018, cztonek;
Jakarta — Konferencja oferta polskich szkét wyzszych, reprezentant AM Szczecin
(20.09.2017 — 27.09.2017);

Wspotpraca z Uniwersytetem Morskim w Gdyni w zakresie organizacji praktyk
programowych dla studentéw na Darze Miodziezy (2012 — 2018),

Wspétpraca z Akademig Morskg z Azerbejdzanu (luty 2013);

ZAP — Zwigzek Armatoréw Polskich — reprezentant AM Szczecin (2012 — 2018);
KIGM — reprezentant AM Szczecin (2012 — 2018);

Kongres Morski (2013, 2014, 2015) — czlonek Komitetu Organizacyjnego;

Perty Biznesu — przewodniczgcy oraz cztonek Kapituty (2012 — 2022);
Wspotpraca z firmami z branzy morskiej;

Polskie Towarzystwo Nautologiczne, 2004 — obecnie, cztonek;

Polskie Forum Nawigacyjne, 2012 — obecnie, czionek.

Podsumowujac dorobek popularyzatorski oraz wspotpracy migdzynarodowej dr. inz.
Andrzeja Baka, oceniam, Zze jest na wysokim poziomie oraz jest wystarczajacy do
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ubiegania si¢ o stopien naukowy doktora habilitowanego nauk technicznych
w dyscyplinie Inzynieria Lagdowa, Geodezja i Transport.

4.4. Podsumowanie dorobku dydaktycznego, popularyzatorskiego oraz
wspoblipracy miedzynarodowej

W sferze organizacyjnej oraz popularyzatorskiej i eksperckiej, Habilitant znany jest
w $rodowisku naukowym. Zdobyte doswiadczenie uprawnia Kandydata do roli samodzielnego
pracownika naukowego i daje solidng podstawe do budowania wiasnego zespotu
badawczego.

W sferze dydaktycznej na uwage zastuguje intensywno$é dziatann Kandydata zaréwno
w charakterze opiekuna naukowego prac inzynierskich i magisterskich, jak rowniez
prowadzenie zaje¢ dydaktycznych.

Podsumowujac dorobek dydaktyczny, popularyzatorski oraz wspotpracy
miedzynarodowej dr. inz. Andrzeja Baka oceniam, 2ze jest on bhogaty
i  wszechstronny. Dorobek ten jest na poziomie  wystarczajgcym
w ubieganiu sie o stopien naukowy doktora habilitowanego nauk technicznych
w dyscyplinie Inzynieria Lagdowa, Geodezja i Transport.

5. PODSUMOWANIE OPINII | WNIOSEK KONCOWY

Podsumowujgc opinie stwierdzam, ze:

~ dziatalnos¢ naukowo-badawcza dr. inz. Andrzeja Baka, nakierowana na zagadnienia
szacowania ryzyka nawigacyjnego na akwenie ograniczonym, zaowocowata stworzeniem
aplikacji systemu zarzadzania bezpieczenstwem nawigacji (INSMS) dla obszarow
przybrzeznych i portowych, stanowi oryginalny i wartosciowy dorobek w dyscyplinie
naukowej INZYNIERIA LADOWA, GEODEZJA | TRANSPORT;

tematyka osiggniecia naukowego jest istotna z badawczego i utylitarnego punktu
widzenia, a monografia habilitacyjna stanowi kompletne, kompleksowe i metodycznie
poprawne dziefo naukowe;

—  dorobek naukowy Kandydata po otrzymaniu stopnia doktora stanowi znaczacy wktad
w rozwoj dyscypliny Inzynieria Ladowa Geodezja i Transport, a jego Autor wykazuje sig
istotng aktywnos$cig naukowa;

- Kandydat jest doswiadczonym nauczycielem akademickim z odpowiednim dorobkiem
dydaktycznym i popularyzatorskim;

- ugruntowany warsztat badawczy, umiejetnos¢ wspoipracy w zespotach badawczych
i pracy indywidualnej czyni Kandydata dojrzatego naukowo, majgcego potencjat do
budowy wtasnego zespotu badawczego;

~ Habilitant jest osobg czynnie uczestniczaca w sferze organizacyjnej zycia akademickiego.

Uwzgledniajac pozytywna ocene catoksztaltu dorobku, w tym: osiggnigcia naukowo-
badawczego, wspolpracy miedzynarodowej, dorobku dydaktycznego oraz
popularyzatorskiego, stwierdzam, ze dr inz. Andrzej Bak spetnia wymagania stawiane
osobom ubiegajagcym sie o stopien naukowy doktora habilitowanego przez
obowigzujaca Ustawe z dnia 20.07.2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce.
Wobec powyzszego wnioskuje o nadanie dr. inz. Andrzejowi Bakowi stopnia doktora
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habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie Inzynieria
Ladowa, Geodezja i Transport.

7> A

// P
/Pawet Gotda/

/
.’/

16



