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Recenzja osiagniecia naukowego oraz istotnej aktywnosci naukowe;j
w postepowaniu habilitacyjnym dr inz. Krzysztofa Jaskolskiego
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych
w dyscyplinie inzynieria ladowa, geodezja i transport

1. Podstawa formalno-prawna opracowania recenzji

Przedmiotem niniejszej recenzji jest dorobek naukowy i aktywno$¢ naukowa kmdr por. dr inz.
Krzysztofa Jaskolskiego, adiunkta w Katedrze Nawigacji i Hydrografii Morskiej Wydziatu Nawigacji
1 Uzbrojenia Okretowego Akademii Morskiej w Gdyni im. Bohateréw Westerplatte. Recenzja zostata
przygotowana w ramach postepowania habilitacyjnego dr inz. Krzysztofa Jaskolskiego
prowadzonego przez Rad¢ Dyscypliny Inzynieria Ladowa, Geodezja i Transport oraz Senat
Politechniki Morskiej w Szczecinie.

Formalng podstawg do przedtozenia niniejszej recenzji byty:

e pismo przewodnie z dnia 9 stycznia 2024 r. Pani Prodziekan ds. Naukowych Wydziatu
Nawigacyjnego Politechniki Morskiej w Szczecinie, dr hab. inz. Doroty tozowickiej prof.
PM, pelniacej rowniez funkcj¢ Zastepcy Przewodniczacego i Sekretarza Rady Dyscypliny
Inzynieria Ladowa, Geodezja i Transport Politechniki Morskiej w Szczecinie (przesytka
listowna nr DN/0704-3/24, zarejestrowana w Wojskowej Akademii Technicznej w dniu
16 stycznia 2024 1.),

e Uchwata nr 67/2023 Senatu Politechniki Morskiej w Szczecinie z dnia 22.11.2023 r.
w sprawie: powotania komisji habilitacyjnej] w postepowaniu w sprawie nadania stopnia
doktora habilitowanego w dziedzinie: nauki inZynieryjno-techniczne, w dyscyplinie:
inzynieria ladowa, geodezja 1 transport, wszczetego na wniosek dr. inz. Krzysztofa
Jaskolskiego.

Niniejsza recenzja zostata sporzadzona zgodnie z:

e art. 219 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. — Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce, zwanej dalej
Ustawg (Dz. U. 2018 poz. 1668, z pdzn. zm.)

oraz z uwzglednieniem przepisow wewnetrznych Politechniki  Morskiej w  Szczecinie,
w szczegblnosci okreslonych w:

e Uchwale nr 22/2023 Senatu Politechniki Morskiej w Szczecinie z dnia 24.05.2023 r.
W sprawie: sposobu postepowania w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego,

e Uchwale nr 72/2023 Senatu Politechniki Morskiej w Szczecinie z dnia 22.11.2023 r.
w sprawie: zmiany uchwaly nr 22/2023 Senatu Politechniki Morskiej w Szczecinie z dnia
24 maja 2023 r. w sprawie sposobu postgpowania w sprawie nadania stopnia doktora
habilitowanego.

Recenzje opracowano na podstawie przekazanej dokumentacji zawierajace;:

e wniosek dr inz. Krzysztofa Jaskolskiego,

e dane wnioskodawcy (zalacznik nr 1),

e kopie dyplomu stwierdzajacego nadanie stopnia doktora nauk technicznych (zatacznik nr 2),
¢ autoreferat (zatgcznik nr 3),
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e wykaz osiggni¢¢ naukowych stanowigcych znaczny wklad w rozwdj dyscypliny inzynieria
ladowa, geodezja i transport (zatgcznik nr 4),

e monografic — Krzysztof Jaskolski ,,Modele dostepnosci, wiarygodnosci 1 doktadnosci
okretowych systemoéw 1 urzadzen nawigacyjnych — wybrane zagadnienia”, Akademia
Marynarki Wojennej, Gdynia 2023 (zatacznik nr 5),

e zaswiadczenia (zatgcznik nr 6),

e klauzule informacyjng (zalacznik nr 7).

2. Charakterystyka Habilitanta

Dr inz. Krzysztof Jaskolski ukonczyt w 2002 r. studia inzynierskie a nastepnie w 2004 r. studia
magisterskie na kierunku nawigacja na Wydziale Nawigacji 1 Uzbrojenia Okr¢towego Akademii
Marynarki Wojennej w Gdyni. Promotorem pracy dyplomowej magisterskiej pt. ,,Ocena wpltywu
wprowadzenia Automatycznego Systemu Identyfikacji (AIS) na bezpieczenstwo zeglugi na Battyku”
byt prof. dr hab. inz. Andrzej Felski. Stopien naukowy doktora nauk technicznych w dyscyplinie
geodezja 1 kartografia, w specjalnos$ci nawigacja, uzyskat na Wydziale Nawigacji 1 Uzbrojenia
Okretowego Akademii Marynarki Wojennej w Gdyni w 2013 r. Promotorem rozprawy doktorskiej
pt. ,,Model wiarygodnos$ci i dostepnosci informacji nawigacyjnej pozyskanej za posrednictwem
Automatycznego Systemu Identyfikacji (AIS)” byl prof. dr hab. inz. Andrzej Felski. W 2013 r.,
ukonczyt ponadto Srodowiskowe studia doktoranckie na Wydziale Oceanografii 1 Geografii
Uniwersytetu Gdanskiego, w specjalnosci: geodezja i kartografia.

Po ukonczeniu studiow magisterskich, w latach 2004-2011, Habilitant zostat skierowany do
stuzby na okretach specjalistycznych 3 Flotylli Okrgtow w Gdyni, gdzie brat m.in. udziat w rejsach
bojowo-rozpoznawczych na okrgtach ORP Nawigator i ORP Hydrograf. Podczas stuzby
w Marynarce Wojennej RP, zajmowat takie stanowiska jak: dowoddca dziatu okretowego, oficer
wachtowy 1 oficer rozpoznania elektronicznego. W 2011 r., powrdcit do Alma Mater, gdzie rozpoczat
prace na stanowisku asystenta badawczo-dydaktycznego w Katedrze Nawigacji 1 Hydrografii
Morskiej na Wydziale Nawigacji i Uzbrojenia Okretowego. Od 2023 r. zajmuje stanowisko adiunkta
badawczo-dydaktycznego w tej samej jednostce organizacyjnej Uczelni. Obecnie, dr inz. Krzysztof
Jaskolski moze dzieli¢ si¢ swoim bogatym doswiadczeniem zdobytym podczas wieloletniej stuzby
na okretach Marynarki Wojennej RP 1 przekazywac¢ je kolejnym pokoleniom podchorgzych —
przysztej kadrze szkolonej w Akademii. Prowadzi zaj¢cia dydaktyczne na dziennych i zaocznych
studiach I 1 II stopnia na kierunkach nawigacja 1 hydrografia oraz na kursach kwalifikacyjnych dla
Marynarki Wojennej RP m.in. z przedmiotéw: urzadzenia nawigacyjne, nawigacja, urzadzenia
nawigacyjne 1 radionawigacyjne, dewiacja (kompasu magnetycznego), urzadzenia
elektronawigacyjne. Habilitant prowadzi rowniez zajecia w jezyku angielskim, m.in. z przedmiotu
navigation instruments na kierunku studiéw navigation.

Habilitant jest aktywnym naukowcem publikujacym swoje wyniki badan w czasopismach
o zasiggu miedzynarodowym 1 krajowym oraz prezentujacym je na konferencjach
migdzynarodowych. Byt recenzentem kilkunastu artykutéw zgloszonych do czasopism z listy JCR
(Journal Citation Report), opiniowat dwie normy obronne oraz byt dwukrotnie cztonkiem komitetéw
organizacyjnych konferencji migdzynarodowych (ENC i NavSup). Uczestniczyt w dwoch projektach
POIR Narodowego Centrum Badan i Rozwoju (programy BRIK oraz Szybka Sciezka) w charakterze
wykonawcy oraz bral udziat w jednym projekcie Europejskiej Agencji Obrony w charakterze
doradczym. Brat takze udzial w 10 pracach statutowych realizowanych w Akademii Marynarki
Wojenne;.

Dr inz. Krzysztof Jaskolski jest cztonkiem Polskiego Forum Nawigacyjnego oraz Polskiego
Towarzystwa Nautologicznego odpowiednio od 20101 2014 r. Od 2020 r. petni funkcje cztonka Rady

Naukowej Dyscypliny Inzynieria Lagdowa, Geodezja i Transport w Federacji Akademii Wojskowych,
a od 2021 r. — czlonka Komisji Odwotawczej ds. Oceny Nauczycieli Akademickich w Akademii
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Marynarki Wojennej. Czynnie wspOtpracuje rodwniez z otoczeniem spoleczno-gospodarczym,
angazujac si¢ m.in. w prace: Ministerstwva Obrony Narodowej nad projektem Miecznik, Centralnej
Morskiej Komisji Egzaminacyjnej (CMKE) jako cztonek, Odwotawczej 1zby Morskiej przy Sadzie
Okregowym w Gdansku jako tawnik, Polskiego Rejestru Statkow (PRS) ds. IMO (Sekcji
ds. Statkowych Systemow Wyposazenia (SSE)) w Gdansku jako cztonek.

Wsrod wyroznien 1 nagrod uzyskanych przez Habilitanta mozna wymieni¢: nagrode im. Prof.
Jozefa Urbanskiego za badania nad wiarygodnoscig informacji dynamicznej AIS (Automatic
Identification System) przyznang przez Polskie Towarzystwo Nautologiczne oraz nagrod¢ Rektora-
Komendanta AMW III stopnia za rozpraw¢ doktorska, ktore byly przyznane w 2013 r. W 2023 r.
otrzymat stypendium naukowe =za dziatalno$¢ publikacyjng przyznane przez Prorektora
ds. Naukowych AMW oraz wyréznienie Prezydenta Federacji Akademii Wojskowych za catoksztatt
dorobku w dyscyplinie inzynieria lagdowa i transport w okresie ewaluacji naukowej za lata
2017-2021.

W 2023 r., dr inz. Krzysztof Jaskolski odbyt dwu-miesigczny staz naukowy na Wydziale
Informatyki i Telekomunikacji Politechniki Morskiej w Szczecinie, gdzie realizowal badania
zwigzane m.in. z niezawodno$cig tacza transmisyjnego, doktadnoscia wskazan urzadzen
kompasowych, dostepnoscia serwisu AIS na podstawie wieku danych dynamicznych ich oraz
op6znien, ktore zostaty zarejestrowane przez stacje bazowe w Kotobrzegu, Swinoujséciu i Szczecinie.

Oceniajac postawe Habilitanta nalezy zauwazy¢, ze wykazuje si¢ On duzg aktywnosciag w zyciu
Katedry, Wydzialu, Akademii 1 Federacji Akademii Wojskowych. Wspoélpracuje z naukowcami
z innych uczelni krajowych, uczestniczy w pracach dwdch towarzystw naukowych oraz wspotpracuje
z otoczeniem spoteczno-gospodarczym. Sukcesywnie podnosi swoje kwalifikacje i kompetencje
zawodowe.

3. Ocena osiagnie¢ naukowych

Dr inz. Krzysztof Jaskdlski jako swoje gtdéwne osiggni¢cia naukowe wskazat:

1. Modelowanie wybranych charakterystyk eksploatacyjnych systemu automatycznej
identyfikacji wraz z widmem amplitudowym zmiennos$ci wieku danych dynamicznych
wybranych parametréw nawigacyjnych.

2. Modelowanie wybranych charakterystyk eksploatacyjnych urzadzen kompasowych na
podstawie dynamicznego charakteru zmian btedow urzadzen kompasowych w dziedzinie
czestotliwosci oraz redukcja bteddéw niskiej czestotliwosci za pomoca metod cyfrowego
przetwarzania sygnatow.

PowyzZsze osiggnigecia naukowe zostaly zaprezentowane w monografii naukowej pt. ,,Modele
dostgpnosci, wiarygodnosci 1 doktadno$ci okretowych systemow 1 urzadzen nawigacyjnych —
wybrane zagadnienia” (ISBN: 978-83-966280-6-0), ktora zostata wydana w 2023 r. przez
Wydawnictwo Akademickie Akademii Marynarki Wojennej w Gdyni.

Autoreferat stanowi jednoczesnie streszczenie 1 podsumowanie wynikéw badan
przedstawionych w monografii. Rozdziat 1 monografii zawiera opis stanu wiedzy w zakresie
niektorych charakterystyk eksploatacyjnych wybranych urzadzen i systeméw nawigacyjnych. Po
kréotkim przegladzie metod modelowania dostepnosci i wiarygodnosci systemu AIS 1 urzadzen
kompasowych, w rozdziale 2, Habilitant przedstawit metodyczne podejscie do rozwigzania
okreslonych probleméw badawczych rozpoczynajac od sformutlowania nastepujacych celow
badawczych:

a) Opracowanie probabilistycznego modelu dostgpnosci i wiarygodnosci serwisu AIS
stuzacego analizie przekroczenia dopuszczalnego wieku danych dynamicznych systemu

3



Recenzja osiggnigcia naukowego oraz istotnej aktywnos$ci naukowej w postepowaniu habilitacyjnym dr inz. Krzysztofa
Jaskolskiego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria ladowa, geodezja i transport

b)

wraz z prezentacja widma amplitudowego czasu uszkodzenia serwisu i jego praktyczne
zastosowanie w rejonie Zatoki Gdanskie;j.

Opracowanie probabilistycznego modelu dostepnosci 1 wiarygodno$ci urzadzen
kompasowych stuzgcego analizie widma dopuszczalnych btedéw dynamicznych
w dziedzinie czgstotliwosci oraz redukcja bledéow kompasu za pomocg technik
przetwarzania sygnatu.

Nastepnie, zostaty nakreslone trzy etapy prac badawczych, dla ktérych zdefiniowano zadania
czastkowe. Ponadto, w ramach kazdego z etapdéw zostaly zaproponowane nastgpujace tezy
badawcze:

w
A.

w

A.

C.

w

A.

etapie 1:
Czestos¢ wystepowania zjawiska niepelnych danych dynamicznych AIS jest wyznaczana
w dowolnym momencie i jest definiowana czasem do naprawy TTR (time to repair),
poprzez indeksowane strumienie danych na podstawie przypisanego kazdemu urzadzeniu
identyfikatora MMSI (maritime mobile service identity).
Wyniki badan $redniego czasu do naprawy MTTR (mean time to repair) dla pigciu
parametréw nawigacyjnych: pozycja geograficzna jako dlugos¢ i szeroko$¢ geograficzna,
kurs zyrokompasowy, predkos$¢ zwrotu, kat drogi nad dnem, predkos¢ nad dnem, mozna
zaprezentowa¢ w dziedzinie czgstotliwo$ci, stosujac w tym celu szybka transformate
Fouriera.
etapie 2:
Filtr FIR (finite impulse response) oraz lIR (infinite impulse response) gornoprzepustowy
(0,02Hz) 1  s$rodkowo-zaporowy  (0,005-0,015 Hz)  skutecznie  eliminujg
niskoczgstotliwosciowe btedy kompasu zyroskopowego.

. Przyjete kryterium stanu wiarygodnosci informacji pochodzacej z urzadzen

kompasowych ¢; > 1°-secant ¢,, pozwala zaszeregowaé system do okre$lonego stanu
eksploatacyjnego przed 1 po zastosowaniu filtrow FIR oraz IIR.
Zastosowanie filtru FIR oraz IIR pozwala na wyznaczenie kursu zyrokompasowego,
w ktorym wyeliminowano dewiacje inercyjne zwigzane z dynamikg ruchu okretu.

etapie 3:
Odchylenie potozenia obiektu w chwili kT wyznaczone modelem procesu wzgledem
potozenia referencyjnego w chwili kT moze postuzy¢ do wyznaczenia czasu przej$cia
migdzy stanami wiarygodno$ci danych pozycyjnych AIS indeksowanych numerem
MMSL

. Wiarygodno$¢ potozenia obiektu emitowanego strumieniem danych AIS mozna

zdefiniowa¢ dwustanowym procesem stochastycznym, okreslajac w ten sposob limit
alarmowy zgodnie z przyjetym zaloZzeniem w modelu.

Intensywnos$¢ przejs¢ migdzy stanami wiarygodnosci strumienia danych pozycyjnych
AIS zalezy od zastosowanego modelu procesu $ledzenia ruchu statku w chwili &7,
od predkosci statku po wodzie STW (speed through water), predkosci zwrotu ROT (rate
of turn) 1 zmienno$ci kursu (HDT).

Kolejne rozdzialty monografii poswigcone zostaty dostepnosci systemu AIS (rozdziat 3),
wiarygodnos$ci i doktadnosci urzadzen kompasowych (rozdziat 4) oraz wiarygodnos$ci strumieni
danych AIS (rozdzial 5). Uklad ten pokrywa si¢ z trzema zdefiniowanymi etapami badan. Finalne
whnioski z przeprowadzonych badan i opracowanych modeli przedstawiono w podsumowaniu.

Generalnie, pozytywnie oceniam zaproponowany plan badawczy, ktérego konsekwentna
realizacja doprowadzita do udowodnienia wszystkich tez badawczych oraz osiggnigcia dwoch
sformutowanych celow odpowiadajacych osiagnigciom naukowym Habilitanta. Monografia z jedne;j
strony prezentuje pewne spektrum problematyki modelowania charakterystyk eksploatacyjnych
wybranych urzadzen i systemoéw nawigacyjnych. Z drugiej za$, skupia si¢ na przedstawieniu
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autorskich rozwigzan umozliwiajacych modelowanie dostepnosci, wiarygodnosci i doktadnosci
systemu AIS oraz urzadzen kompasowych. Autor podkresla, ze zaproponowane podejscia mozna
wykorzysta¢ praktycznie na etapie projektowania lub planowania struktury systemu lub urzadzen
nawigacyjnych lub tez na etapie monitorowania funkcjonujacych juz systemow lub uzytkowanych
urzadzen.

Monografia prezentujagca omawiane osiagni¢cia naukowe Habilitanta liczy 153 strony.
Bibliografia dzieta obejmuje 71 pozycji, z czego 44 (62%) stanowia artykuly opublikowane
w czasopismach (wickszo$s¢ w czasopismach z listy JCR), 9 (12,7%) to referaty konferencyjne,
7 (9.9%) monografie, a wsrdd pozostatych 11 (15,5%) mozna wyrdézni¢ dokumenty regulacyjne,
raporty techniczne, rekomendacje, etc. Wigkszo$¢ cytowanych utwordw jest napisana w jezyku
angielskim, a tylko nieliczne — w jezyku polskim (3 monografie, 1 raport, 2 artykuty). Ponad potowa
cytowanych utwordéw (55,9%, tj. 39 dziet) zostata opublikowana w ciggu ostatnich 10 lat, z czego
23 zrédta (32,4%) w okresie 20182022 oraz 16 pozycji (22,5%) w latach 2013-2017. Pozostate
cytowane zrddla byly opublikowane w latach 1978-2012, w tym tylko 9 (12,7%) jest z okresu
1978-1999. Wszystkie utwory dotycza problematyki omawianej w monografii. Wiekszo$¢ starszych
cytowanych utworéw dotyczy kwestii regulacyjnych i wiedzy fundamentalnej, ktora zostala
przyblizona w monografii. Mozna zatem uznaé, Zze oceniany utwér bazuje na aktualnym stanie
wiedzy w analizowanym obszarze.

Przed publikacja, monografia zostata zrecenzowana przed dwoch recenzentéw wydawniczych,
dr hab. inz. Pawta Kaniewskiego, prof. WAT oraz dr hab. inz. Janusza Uriasza, prof. PM, co
generalnie zapewnito poprawno$¢ merytoryczng prezentowanych problemow. Szczegdtowa analiza
monografii oraz autoreferatu pozwolila jednak dostrzec pewne niedociggnigcia, niescistosci lub
niedopowiedzenia. Wérdd tych bardziej istotnych mozna wymieni¢:

e nieco inne zdefiniowanie osiggnigcia naukowego we wniosku habilitacyjnym oraz
autoreferacie (‘system automatycznej identyfikacji’ vs ‘automatyczny system identyfikacji’);

e nieco inne zdefiniowanie celu badan w monografii 1 autoreferacie;

e w odniesieniu do sformulowanych tez:

o w tezie B etapu 2 wprowadzono symbole dla kryterium stanu wiarygodnosci
informacji, ktore nie zostaty wyjasnione,

o wtezie C etapu 2, Autor sugeruje mozliwos¢ eliminacji dewiacji inercyjnych zamiast
minimalizacji;

o w tezie C etapu 2, istotnym procesem jest minimalizacja (obecnie: eliminacja)
dewiacji a nie wyznaczenie kursu (podstawowa funkcjonalno$¢ kompasu niezalezna
od uzytych filtrow), zatem powinna zosta¢ ona przeformutowana np. do postaci
»wZastosowanie filtru FIR lub IIR zapewnia minimalizacj¢ dewiacji inercyjnej
zwigzane z dynamika ruchu okretu, co pozwala na wyznaczenie kursu
zyrokompasowego z wickszg doktadnoscig”;

e trudno$¢ w interpretacji tresci monografii, ktéra wynika ze zbyt pdznego (na str. 38)
zdefiniowania pojecia ‘wieku danych’, jako podstawowego parametru, ktérym Autor
monografii postuguje si¢ juz od str. 12;

e brak analitycznego zdefiniowania wielkosci ‘wieku danych’;

e brak zdefiniowania stownego 1 analitycznego metryki ‘zmienno$¢ wieku danych’;

e w odczuciu recenzenta, zamienne stosowanie réznych nazw do okreslenia tej samej
wielko$ci/parametru, np. ‘wiek danych’, ‘zmienno$¢ wieku danych’ (opis osiggnigcia
naukowego — we wniosku oraz autoreferacie str. 3), ‘czas uszkodzenia serwisu’ (str. 29),
‘Sredni czas do naprawy’ (str.29, 31, 53-54) w odniesieniu wyznaczanego widma
amplitudowego;

e brak jasnego opisu sposobu otrzymania przebiegdw MTTR parametréw nawigacyjnych w
funkcji czasu, ktore sg podstawa rysunkow 7-9, a takze widm na rysunkach 10-12;
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postugiwanie si¢ w rozdziale 4 pojeciem ‘bledu kompasu’ zamiast ‘btgdu wskazan kursu
(kierunku lub azymutu) kompasu’ — pojecie btedu powinno odnosi¢ si¢ do wielkosci fizycznej
a nie urzadzenia;

poslugiwanie si¢ pojeciem ‘btedu wzglgdnego kompasu’ w rozdziale 4.10, podczas gdy
faktycznie Autor wyznacza ‘btad bezwzgledny’, czyli rdznice wskazan kierunkéw pomiedzy
badanym kompasem a urzadzeniem referencyjnym.

Wsrod mniej istotnych niedociggnig¢ mozna wyrdzni¢ m.in.:

brak wskazania odpowiednich referencji przy wprowadzonych zaleznos$ciach, co utrudnia
jednoznaczne okreslnie skad dany wzor zostal zaczerpnigty;

brak spojnego sposobu wprowadzania nazw anglojezycznych przy uzywanych skrotach —
zwykle w literaturze polskiej przy pierwszym pojawieniu si¢ skrotu pochodzacego od nazwy
anglojezycznej podaje si¢ ta nazwe¢ w nawiasach, a w dalszej czesci utworu wykorzystuje si¢
peing nazwe polska lub ten skrot; niektore skroty nie zostaly wyjasnione w ogoéle, np. MTBF
—w autoreferacie, brak w wykazie skrotéw w monografii, w rozdziale 3 monografii — podano
tylko nazwe polska; GPS — brak w wykazie skrotow w monografii;

wykorzystanie skrétow w referencjach do zrédet literaturowych, ktore utrudniaja
jednoznaczne zinterpretowanie cytowanego utworu (np. DoD, IMO, TALA, SPS); brak
utworu [DoD, 2001] w wykazie literatury autoreferatu;

brak zdefiniowania/opisu niektérych z uzywanych symboli bezposrednio po ich
wprowadzeniu — niektore symbole sg wyjasniane kilka akapitow ponizej lub w ogdle nie sa
wyjasniane (np. symbol F,, we wzorach (9) i (10) w monografii);

wprowadzanie r6éznej notacji symboli w odniesieniu do tej samej wielkosci, np. poprzez
zréznicowane wykorzystanie indeksow 1 nawiasow (np. (k)7T, k(T), kT; S(t), Sa), St; Th, Tqy;
So, S =0, Sw =0, itd.);

btedny opis dziedziny w zaleznos$ci (11) w monografii (str. 42) w odniesieniu do rysunku 1
(str. 39);

niewlasciwy opisu wielkos$ci na osi rzgdnej widma na rysunku 17 autoreferatu (‘amplitude
spectrum (deg)’);

niewtasciwa jednostka wielkosci na osi rzgednej widma na rysunkach 10-12 ((s) zamiast
[s/Hz]) oraz na rysunkach 17, 22 1 23 ((deg) lub [stopnie] zamiast [stopnie/Hz]);
niepotrzebna redundancja przy opisie typu ,widmo amplitudowe ... w dziedzinie
czestotliwoscei”™;

brak spojnosci zastosowanych symboli czgstotliwosci w rysunku 17 i tabeli 5 (str. 71-72);
brak spojnosci wykorzystanego projektu filtru Butterwortha 1 Equripple w odniesieniu do
rodzaju filtracji FIR/IIR w tabeli 5 (str. 72) oraz w tekscie (str. 73);

kilkukrotne wprowadzanie objasnien do tych samych symboli do r6znymi zaleznos$ciami,
niewlasciwe zastosowanie indeksow we wzorach (np. m/M we wzorze (4) w monografii);
brak uzycia kursywy lub niewtasciwe uzycie pogrubienia (zarezerwowanego generalnie dla
wektorow i macierzy) w odniesieniu do symboli wystepujacych w tekscie;

btedny opis niektorych wzorow, np. zaleznos¢ (19) w monografii nie opisuje czgstotliwosci
probkowania, ktora w dalszej czesci jest opisana symbolem f; (str. 73);

zastosowanie w tabeli 8 niewlasciwych indekséw w symbolach 7 1 72 zamiast 7o 1 71;

brak symbolu sigma w rownaniach (82)—(83) w autoreferacie, natomiast analogiczne
zaleznosci (83)—(84) nie r6znig si¢ migdzy soba — zapewne w (84) powinien by¢ symbol ay0);
redundancja wprowadzonych rownan, np. (39) oraz (92) i (93) — w monografii lub
analogicznie w autoreferacie — (35) oraz (91) 1 (92);

stosowanie niescistych sformutowan, tj. pewnego rodzaju ,,skrotow myslowych”, np. str. 33
monografii: ,,... probleméw zwigzanych z ograniczeniem dostgpnosci (jamming)
1 wiarygodnos$ci (spoofing) serwisu GPS. ...” — mozna odnie$¢ wrazenie, ze problemy
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dotyczace ograniczenia dostgpnosci i wiarygodnos$ci w jezyku angielskim nazywaja si¢
odpowiednio jamming 1 spoofing, podczas gdy to zagluszanie (jamming) 1 falszowanie
(spoofing) sygnatow GPS powoduje te problemy; str. 98 ,.... Kazdy statek wyposazony
w odbiornik AIS klasy A przesyla raport pozycyjny ...” — zamiast pojecia ‘odbiornik’
powinno pojawi¢ si¢ ‘nadajnik’ lub ‘urzadzenie nadawczo-odbiorcze’ (transceiver),
poniewaz odbiornik nie sluzy do przesylania tylko odbioru; str. 111 ,,... blad namiaru
radarowego vd, przyjmuje wartosci zgodne z zalezno$cig ...” po czym Autor nie wprowadza
konkretnej zaleznos$ci na btad tylko zalezno$¢ opisujaca rozktad normalny — zatem w opisie
powinno by¢ wskazanie np., ze rozrzut tego btedu mozna modelowa¢ rozktadem opisanym
zaleznos$cig — poprawnie zostato to np. opisane w odniesieniu do innych wielko$ci przy
zaleznos$ciach (86)—(88);

e wystepowanie w autoreferacie odwotan do niewlasciwych numeréw roéwnan, zwykle
powigzanych z numeracja w monografii (np. str. 32, 53);

e niewlasciwe stosowanie numeracji rysunkoéw (c) i (d) (zamiast (a) i (b)) w monografii
(np. rysunki 8, 11) oraz w autoreferacie (np. rysunek 12, 15);

e wybidrcze zastosowanie czerwonej (np. str. 28, 44) lub niebieskiej (np. str. 31) czcionki
w autoreferacie, co nie znajduje zadnego uzasadnienia.

Podsumowujac, w opinii recenzenta, naukowa prezentacja cz¢sci wynikow moze budzi¢ pewne
zastrzezenia, a wykazane powyzej uwagi utrudniajg analize¢ prezentowanego materiatu, jednakze nie
umniejszaja merytorycznej zawarto$ci monografii oraz osiggnie¢ naukowych Habilitanta.

Poruszane w monografii zagadnienia bez watpienia mieszczg si¢ w granicach dyscypliny
inzynieria ladowa, geodezja i transport, w ktorej Habilitant zglosit wniosek o przeprowadzenie
postgpowania o nadanie stopnia doktora habilitowanego. Praktycznie od poczatku swojej kariery
naukowej, dr inz. Krzysztof Jaskolski wspotpracuje z zespolem badawczo-dydaktycznym Zaktadu
Urzadzen i Systeméw Nawigacyjnych, wchodzacym w sktad Katedry Nawigacji i Hydrografii
Morskiej na Wydziale Nawigacji 1 Uzbrojenia Okretowego Akademii Marynarki Wojennej w Gdyni,
ktorego jest rowniez pracownikiem od 2011 r. Wigkszo$¢ dorobku publikacyjnego Habilitanta skupia
sie na problematyce oceny i modelowania charakterystyk eksploatacyjnych systemu automatycznej
identyfikacji (AIS) oraz urzadzen kompasowych, co koreluje z obszarem tematycznym monografii.
O istotnym znaczeniu osiggni¢¢ Habilitanta w tym obszarze dyscypliny $wiadczy opracowana
1 pozytywnie zrecenzowana monografia. Ponadto, niektore wyniki czastkowe przedstawione w tej
pracy zostaly wczesniej zaprezentowane w artykutach opublikowanych w czasopismach
mig¢dzynarodowych (JCR) lub krajowych. Autor monografii cytuje 15 prac, w ktorych jest autorem
(8 prac) lub wspotautorem (7 prac, w tym 2 i 4 prace, w ktérych wystepuje odpowiednio jako
pierwszy lub drugi autor). Zatem, opublikowane wyniki czastkowe poddane zostaty wczesniejszej
ocenie 1 recenzji przez grono ekspertow. Warto wspomnie¢, ze podstawowym wymogiem publikacji
wynikéw badan w renomowanych czasopismach jest ich nowos¢ (innowacyjnos¢) i oryginalnos¢.

Nalezy podkresli¢, Zze obszar dyscypliny naukowej inzynieria ladowa, geodezja i transport,
w ktorej badania naukowe prowadzi Habilitant, czyli szeroko pojeta nawigacja morska, stanowi
podstawowy element efektywnego funkcjonowania transportu morskiego, ktory jednoczesnie
zapewnia 1 stanowi o jego bezpieczenstwie. Analizowane 1 modelowane przez Habilitanta
system/serwis AIS oraz urzadzenia kompasowe sa powszechnie wykorzystywane w transporcie
morskim na calym $wiecie. Opracowywanie nowych metod modelowania charakterystyk
eksploatacyjnych tego typu systemow/urzadzen, przyczynia si¢ do polepszenia ich dostgpnosci,
niezawodnosci, wiarygodnosci 1 doktadnosci, a takze niezawodnos$ci systemu nawigacyjnego statku,
co istotnie przyczynia si¢ do zwigkszenia bezpieczenstwa transportu w ruchu morskim.
Zaproponowane sposoby modelowania dostgpnosci moga sta¢ si¢ podstawg opracowania
mechanizmow monitorowania dostepnosci poszczegolnych serwiséw danych czastkowych i catego
systemu AIS. Z drugiej strony, wdrozenie w urzadzeniach kompasowych proponowanych technik
filtracji moze przyczyni¢ si¢ do zwigkszenia ich wiarygodnosci i dokladno$ci. Przedstawione
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powyzej wnioski sg zgodne z proponowanymi przez Habilitanta praktycznymi mozliwo$ciami
zaproponowanych modeli 1 sposobow poprawy doktadnosci urzadzen kompasowych. Wskazuja one
jednoczes$nie na oryginalnos¢ i nowatorsko$¢ opracowanych rozwigzan, co zostalo przedstawione
w podsumowaniu monografii oraz wielokrotnie podkre§lane rowniez w publikacjach Habilitanta.
Wsrod szczegdlnie istotnych elementow, ktore wskazuja, ze osiggnigcia naukowe dr inz. Krzysztofa
Jaskolskiego stanowig znaczny wktad w rozwoj nawigacji morskiej, mozna wyrdznic:

e opracowanie modelu dostepnosci serwisu AIS na podstawie wieku danych dynamicznych;

e opracowanie wstepnych zatozen oraz modelu wiarygodno$ci serwisu AIS dla strumieni
danych indeksowanych numerem MMSI;

e wykorzystanie szybkiej transformaty Fouriera oraz widma amplitudowego $redniego czasu
do naprawy (MTTR) do okreslenia czgstosci wystepowania uszkodzen serwisu AIS;

e wyznaczenie prawdopodobienstw przebywania serwisu w stanie awarii oraz prawidlowej
pracy;

e opracowanie trzech modeli symulujacych proces $ledzenia ruchu statku na podstawie
wybranych parametréw nawigacyjnych w oparciu o anomalie w dostepnosci serwisu danych
dynamicznych AIS, ktore bazuja na: danych z systemu nawigacji satelitarnej GPS,
rozszerzonym filtrze Kalmana EKF (extended Kalman filter) dla odleglosci i namiaru
radarowego do znaku nawigacyjnego oraz matematycznym zliczaniu drogi (MZD) — model
uproszczonys;

e wykorzystanie teori¢ niezawodnos$ci bazujacej na dyskretnych w stanach i czasie procesach
Markowa do modelowania wiarygodnosci informacji pochodzacej z urzadzen kompasowych;

e wykorzystanie analizy widmowej bledow wskazania urzadzen kompasowych
do modelowania ich dokladnosci;

e zastosowanie pasmowo-zaporowego i -przepustowego modelu cyfrowej filtracji sygnatu
typu FIR 1 IIR do eliminacji niskoczgstotliwosciowych btedow wskazan kompasdéw oraz
zdefiniowanie wlasciwych parametrow czestotliwosciowych dla tych filtrow;

e zastosowanie analizy czasowo-czestotliwosciowej btedéw wskazan urzadzen kompasowych
do oceny efektywnosci eliminacji sktadowych niskoczestotliwosciowych przez
zaproponowane warianty filtracji cyfrowe;.

W mojej opinii, na szczegdlng uwage zastuguja wyniki uzyskane przez Habilitanta
przedstawione w Tabeli 6 (str. 84), ktore ilustrujg 3-4 krotng redukcje btedow wskazan réznych
urzadzen kompasowych przy wykorzystaniu goérnoprzepustowych filtrow FIR lub IIR.
To stosunkowo proste rozwigzanie pozwala istotnie zmniejszy¢ bledy wskazan kompasow i1 wydaje
si¢ mozliwe na praktycznej implementacji ,,od zaraz” w istniejgcych urzadzeniach. Z drugiej strony,
jest to jasna przestanka dla producentow tego typu sprzetu do kierunku ich przysztej modernizacji.

Podsumowujac, w mojej ocenie, wyniki badan dr inz. Krzysztofa Jaskoélskiego
przedstawione w monografii pt. ,,Modele dost¢pnosci, wiarygodnosci i dokladnosci okre¢towych
systemow i urzadzen nawigacyjnych — wybrane zagadnienia” stanowig oryginalne osiagniecia
naukowe i w istotnym stopniu przyczyniaja si¢ do rozwoju dyscypliny inzynieria ladowa,
geodezja i transport. Stwierdzam zatem, Ze osiagniecia spelniajg wymagania art. 219 ust. 1
pkt 2 Ustawy.

4. Ocena aktywnosci naukowej

Dorobek publikacyjny dr inz. Krzysztofa Jaskolskiego, oprocz monografii opisujacej
osiggniecia naukowe, obejmuje:
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monografi¢ pt. ,,Availability and integrity model of Automatic Identification System (AIS)
Information” bedaca przedrukiem rozprawy doktorskiej Habilitanta w jezyku angielskim,
w wydawnictwie GRIN Verlag, Miinchen (2014) — udziat 100%;

2 skrypty uczelniane (w jezyku polskim i angielskim) wydane przez Wydawnictwo
Akademickie AMW w 2016 1 2018 r. — udzial w kazdej szacowany na 90%;

11 artykutéw w czasopismach z listy JCR, w tym:

o 2 publikacje jedno-autorskie opublikowane w 2023 r. w czasopismach Remote Sensing
1 Sensors wydawnictwa MDPI — udzial 100%,

o 2 publikacje dwu-autorskie, w ktorych Habilitant jest wskazany jako drugi autor,
opublikowane w 2023 1 2012 r. odpowiednio w czasopismach Sensors (szacowany
udziat 40%) oraz Polish Maritime Research (szacowany udzial 80%) wydawanym
przez Politechnike Gdanska,

o 2 publikacje troj-autorskie, w ktorych Habilitant jest wskazany jako pierwszy oraz
drugi autor, opublikowane w 20191 2015 r. odpowiednio w czasopismach Sensors
(szacowany udziat 70%) oraz The Journal of Navigation (szacowany udziat 60%)
wydawanym przez Cambridge University Press,

o 5 publikacji wielo-autorskich, w ktorych Habilitant jest wskazany jako pierwszy,
drugi, trzeci, piaty oraz 6smy autor, opublikowane w latach 2019-2021 r. odpowiednio
w czasopismach Sensors (szacowany udziat 50%, 40% i 5%), Energies (szacowany
udziat 5%) oraz Journal of Marine Science and Engineering (szacowany udzial 5%)
wydawanym przez MDPI,

9 artykutow angloj¢zycznych opublikowanych w innych czasopismach z wykazu MNiSW
w latach 2011-2017, w tym 7 jedno-autorskich (udziat 100%) w czasopismach Annual
of Navigation (5 artykuldw), Maritime Technical Journal 1 Journals of the Maritime
University of Szczecin wydawanych odpowiednio przez Polskie Forum Nawigacyjne,
Akademi¢ Marynarki Wojennej i Politechnik¢ Morska w Szczecinie oraz 2 artykuly dwu-
autorskie, w ktorych Habilitant jest wskazany jako drugi autor (szacowany udzial 90% 1 80%),
opublikowane w czasopismach TransNav, The International Journal on Marine Navigation
and Safety of Sea Transportation wydawanym przez Uniwersytet Morski w Gdyni oraz
Annual of Navigation,

3 artykul opublikowane w jezyku polskim w latach 2010-2013 w innym czasopiSmie
z wykazu MNiSW, tj. Zeszytach Naukowych Akademii Marynarki Wojennej, w tym 1 artykut
jedno-autorski (100% udziatu) oraz 2 artykuty dwu-autorskie, w ktorych Habilitant jest
wskazany jako drugi autor (szacowany udziat 90%);

3 publikacje dwu-autorskie opublikowane w latach 2012-2014 w European Journal
of Navigation (2 artykuly) 1 Proceedings of International Symposium on Advanced Intelligent
Maritime Safety and Technology, w ktorych Habilitant jest wskazany jako drugi autor
(szacowany udziat 80%, 80% i 50%);

11 referatéw wygtoszonych na konferencjach migdzynarodowych w latach 2008—2023, w tym
8 jedno-autorskich (100 % udziatlu), 2 dwu-autorskie i 1 trdj-autorska (brak oszacowania
udziat procentowego w referatow wielo-autorskich);

3 referaty jedno-autorskie (udziat 100%) wygtoszone na konferencjach krajowych w latach
2011-2023.

Wiekszo$¢ prac (tj. monografie, skrypty, 20 artykutow i1 10 referatow) zostata opublikowana

po uzyskaniu stopnia doktora nauk technicznych, co wskazuje na istotny wzrost publikacyjnosci.
Na uwagge zastuguje fakt, ze istotna cz¢$¢ prac Habilitanta poswigcona jest systemowi/serwisowi AIS
oraz urzadzeniom kompasowym, co wskazuje na Jego ekspercka wiedze w tym zakresie.

W Autoreferacie, Habilitant przedstawil roéwniez szczegétowe informacje w zakresie

wspotczynnikéw bibliometrycznych. Sumaryczny wspotczynnik wptywu (Impact Factor) dla
publikacji z listy JCR wynosi IF =34,925, natomiast za ostatnie 5 lat — IF =31,081. Na dzien
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8 wrzesnia 2023 r., catkowita liczba cytowan wynosita 202, 78 i 104 odpowiednio dla baz danych
Google Scholar (GS), Scopus 1 Web of Science (WoS), natomiast bez uwzglednienia autocytowan —
165, 90 i 69 — odpowiednio dla GS, Scopus i WoS. Analiza tzw. indeksu Hirscha na dzien 8 lutego
2023 r., wskazuje wartosci 9, 6 1 5 odpowiednio dla GS, Scopus i WoS. W mojej opinii, wspotczynniki
bibliometryczne Habilitanta s3 wysokie i adekwatne dla naukowcow ubiegajacych si¢ o stopien
doktora habilitowanego.

Z istotnych kwestii w zakresie dziatalno$ci naukowej, warto nadmieni¢ o zaangazowaniu
Habilitanta w proces recenzji 13 artykutow zgloszonych do czasopism z listy JCR, uczestnictwo
w charakterze wykonawcy w dwoch projektach NCBR oraz 10 pracach statutowych realizowanych
w Akademii Marynarki Wojennej. Ponadto w 2023 r., dr inz. Krzysztof Jaskoélski odbyt dwu-
miesi¢gczny staz naukowy na Wydziale Informatyki i Telekomunikacji Politechniki Morskiej
w Szczecinie, gdzie realizowat badania zwigzane z dostgpnoscig serwisu AIS oraz doktadnoscia
urzadzen kompasowych. Wspomniane powyzej, a takze inne aktywno$ci w zakresie dziatalnos$ci
dydaktycznej 1 organizacyjnej zostaly przyblizone bardziej szczegdélowo w sekcji 2, w ktorej
przedstawilem charakterystyke Habilitanta.

Reasumujac, w mojej ocenie, dr inz. Krzysztof Jaskolski wykazal sie¢ istotng aktywnos$cia
naukowq realizowana w wiecej niz jednej uczelni. Stwierdzam zatem, ze Habilitant spelnia
wymagania art. 219 ust. 1 pkt 3 Ustawy.

5. Podsumowanie i wniosek koncowy

Wigkszo$¢ aktywno$ci naukowych podejmowanych przez dr inz. Krzysztofa Jaskélskiego oraz
Jego dziatalno$ci badawczo-dydaktycznej zwigzana jest z nawigacja morska, w szczego6lnosci
z urzadzeniami i systemami nawigacyjnymi oraz serwisem AIS. Dorobek publikacyjny oraz zdobyte
dotychczas wyrdznienia wskazuja, ze Habilitant jest liczacym si¢ naukowcem, ekspertem
specjalizujagcym si¢ w ocenie 1 modelowaniu charakterystyk eksploatacyjnych systemu
automatycznej identyfikacji (AIS) 1 urzadzen kompasowych. Zar6wno monografia jak i publikacje
Habilitanta pokazuja Jego duze doswiadczenie, szeroka wiedz¢ 1 umiejetnosci w zakresie
wykorzystania urzadzen 1 systemOw nawigacyjnych, a ponadto umiejetno$¢ zastosowania
zaawansowanego aparatu matematycznego, metod badawczych, pomiarowych 1 symulacyjnych,
technik cyfrowego przetwarzania sygnatow, odpowiedniej prezentacji i1 analizy wynikow oraz
wyciggania jasnych wnioskéw. Warto podkresli¢, ze przedstawiony dorobek oraz aktywnosci
Habilitanta zarysowuja sylwetke tworczego naukowca, co pozwala pozytywnie rokowac¢ w zakresie
opracowania nowych publikacji, oryginalnych i ciekawych wynikow badan naukowych i rozwigzan
inzynierskich.

Konkludujac, uwazam, ze wyniki badan dr inz. Krzysztofa Jaskodlskiego przedstawione
w monografii pt. ,Modele dost¢pnosci, wiarygodnosci i dokladnosci okretowych systemow
i urzadzen nawigacyjnych — wybrane zagadnienia” stanowia oryginalne osiagniecia naukowe
i wnosza znaczacy wklad w rozwoj dyscypliny inzynieria ladowa, geodezja i transport,
a dr inz. Krzysztof Jaskolski wykazuje si¢ istotng aktywnos$cia naukowa realizowana w wiecej
niz jednej uczelni. Stwierdzam zatem, ze wniosek habilitanta spelnia wymagania art. 219
Ustawy. Popieram wniosek o nadanie kmdr por. dr inz. Krzysztofowi Jaskélskiemu stopnia
doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria
ladowa, geodezja i transport oraz wnioskuje¢ o dopuszczenie Habilitanta do kolejnego etapu

postepowania habilitacyjnego.
Ja n Elektronicznie
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